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Quelles nouveautés dans SAM 8.47

Friction dépendante de la charge

¢ La friction dépendante de la charge a été ajoutée a I'élément de friction de rotation. Le couple de friction est
désormais défini par une partie constante, un coefficient de friction et un.

¢ La friction a également été ajoutée a I'élément glissiere et a I'élement guidage courbe via deux parametres
supplémentaires, a savoir la force de friction constante et le coefficient de friction. La force de friction totale est
égale a: friction constante + force * coefficient de friction.

Exemple de capot moteur automobile motorisé incl. éléments de friction de rotation dans toutes les roulements
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Couple moteur (avant et arriére) en fonction de la rotation du moteur.
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Friction de rotation
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Exemple d'élément glissiére utilisé dans un mécanisme Hoecken pour générer un mouvement linéaire exact
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Guidage linéaire précis selon Hoecken incl. friction dans I'élément glissiere 6
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Exemple de rehausse de boite a outils incl. friction dépendant de la force normale dans le quidage courbe
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Exemple de rehausse de boite a outils incl. frottement dépendant de la force normale dans le guidage courbe
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Propriétés de I'élément guidage courbe

Copyright (c) ARTAS - Engineering Software Quelles nouveautés dans SAM 8.4



