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Belastingafhankelijke wrijving

e Eris een lagerkracht-afhankelijk wrijvingskoppel toegevoegd aan het reeds bestaande constante wrijvingskoppel
van het roterende wrijvingselement. De totale wrijving wordt nu gedefinieerd door een constant wrijvingskoppel, een
wrijvingscoéfficiént en een wrijvingsradius.

e Ook aan het (gebogen) schuifelement is wrijving toegevoegd via twee extra parameters, namelijk de constante

wrijvingskracht en de wrijvingscoéfficiént. De totale wrijvingskracht is gelijk aan: constante wrijving + contactkracht *
wrijvingscoéfficiént.
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Aandrijfkoppel incl. lagerwrijving (heen & terug)
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Voorbeeld van een gemotoriseerde automotorkap incl. rotatiewrijvingselementen in alle lagerpunten.
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Exacte rechtgeleiding volgens Hoecken incl. wrijving in de geleiding.
Hoecken mechanism met massa in draaipunt 4 en een horizontale aandrijving in draaipunt 3, waarin ook de wrijving in
de geleiding is gemodelleerd waardoor de heen- en weergaande beweging tot een lus in het krachtenverloop leidt.
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Aandrijfkracht in Hoecken mechanisme als functie van de verplaatsing van punt 3 incl. wrijving in de geleiding
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Eigenschappen van de rechtgeleiding incl. wrijving
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Sluitingsmechanisme incl. lagerkrachtafhankelijke wrijving in de gebogen geleiding
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Aandrijfkoppel (heen- & teruggaande beweging) incl. wrijving
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Sluitingsmechanisme o.b.v. een gebogen rechtgeleiding met wrijving

Elementeigenschappen ebagen geleiding
[Bement v B
Knacppunt 1 7
Knooppunt 2 3
Trajectafstand tot knooppunt 2 0.572 m)
Curve type Bezier
| Orbelsste wriping p.seo (]
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X [m] LY m) |
1 {punt) 7.801 1.503
2 (controlepunt) [7.823 1.504
3 (controlepunt) .85 1.506
Y I7.867 1.501
S {controlepunt) [7.969 1479
6 (controlepunt) B.023 1.447
7 (punt) b.128 1442
8 (controlepunt) §-169 1.441
| 8 (controlegiing T 259 465
10 (punt) B.27 1488
11 (contre B.304 1.485
12 (controlepunt) pB.312 1.954
13 (punt) B.319 1423
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Definitie van de gebogen geleiding incl. constante wrijving en wrijvingscoefficient
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